DYREKCJA INWESTYCJI

w KUTNIE Sp. z o.0.
99-300 Kutno, ul. Wojska Polskiego 10a

NAZWA
ZAMIERZENIA
BUDOWLANEGO

Budowa sieci kanalizacyjnej w miejscowosci Szczawinek,
Sewerynow 1 Szczawin Borowy Kolonia
w ramach zadania pn. "Modernizacja sieci kanalizacyjnej na
terenie Gminy Szczawin Koscielny”

FAZA
PROJEKTU

Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot
budowlanych

INWESTOR

Gmina Szczawin Koscielny
ul. Jana Pawta II 10
09-550 Szczawin Koscielny

LOKALIZACJA

Jednostka

ewidencyjna/identyfikator

Obreb

Numery dziatek
ewidencyjnych

140405_2

gm. Szczawin Koscielny

0040
»Szczawinek”

123/1, 124/1, 125/1,
126/1, 127/1, 128/1,
129/2, 129/3, 232/3, 233/3

140405_2

gm. Szczawin Koscielny

0030
»Sewerynow”

30/2, 30/3, 31/4, 32/3,
33/3, 34/3, 35/3, 36, 37/1,
38/3, 40/3,41/3, 42/3,
43/3,44, 45, 46

140405_2

gm. Szczawin Koscielny

0038
»SZczawin
Borowy Kol”

51/3, 52/4, 52/5, 53/3,
54/3, 55/3, 56, 57/3, 58/4,
58/5

Kategoria obiektu budowlanego:

Kategoria XXVI - sieci, jak: elektroenergetyczne, telekomunikacyjne, gazowe, cieptownicze, wodociagowe,
kanalizacyjne oraz rurociagi przesylowe

Uprawnienia do
Funkcja Imig¢ i nazwisko projektowania w Data Podpis
specjalnosci
brarl:'m]:zl;r:ir;ne' sieci i instalacji
2y J mgr inz. Maciej Dzikowski sanitarnych nr ew. maj 2023r.
LOD/1487/PO0OS/10
Projektant I ..
branzy elektrycznej . . . sieci i instalacji .
mgr inz. Michat Zapedowski | elektrycznych nr ew. maj 2023r.
LOD/3605/PWBE/18
Egz. Nr 1

Centrala: (24) 355 23
Fax: (24) 355 23 52

55

NIP: 775-23-71-323

REGON: 472940619

e-mail: biuro@dikutno.pl




SPIS TRESCI

l. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ROBOTY SANIATARNE

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. SKEADOWANIE MATERIALOW
6. WYKONANIE ROBOT

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8. OBMIAR ROBOT

9. ODBIOR ROBOT

10. PODSTAWA PLATNOSCI

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ROBOTY ELEKTRYCZNE

WSTEP
MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

A S S R e A

Najwazniejsze oznaczenia i skroty
ST - specyfikacja techniczna

INI - inspektor nadzoru inwestorskiego



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY SANITARNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z budowa:
Budowa sieci kanalizacyjnej w miejscowosci Szczawinek, Seweryndéw i Szczawin Borowy
Kolonia w ramach zadania pn. "Modernizacja sieci kanalizacyjnej na terenie Gminy Szczawin
Koscielny™.
1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ( ST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych kanalizacji sanitarne;.
1.3.Zakres rob6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z budowg
kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;.
1 .4 Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
odprowadzania sciekOw sanitarnych
1.4.2. Przepompownia $ciekow — urzadzenie do przepompowywania sciekow.
1.4.3. Kanalizacja sanitarna ttoczna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do transport
ciSnieniowego SciekOow sanitarnych.
1.4.4. Urzadzenia (elementy ) uzbrojenia sieci.
1 .4.5.1. Studnia rewizyjna - zelbetowa DN 1200 i prefabrykowana Dn 425 z wtazami
zeliwnymi
1.4.5.2 Przylacze energetyczne przepompowni.
1.4.6.Szafka sterownicza przepompowni.
1.4.7.Rozruch pompowni $ciekOw.
1.5.0gblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami INI.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy:

— teren budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i

administracyjnymi;
— lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw;

— dziennik budowy;



— dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa egzemplarze ST. Na wykonawcy
spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robdt uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Wykonawca uzyska zezwolenia na zajecie pasa drogowego od wiascicieli drog.
Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.

1.5.2. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez INI Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegOlnione w cho¢by jednym z nich s3
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczeg6lnych elementéw obowigzuje kolejnos¢
ich wazno$ci wymieniona w ,, Ogélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych
jak rowniez dokumentacji budowlanej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ INI,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek, jezeli zajdzie taka potrzeba w uzgodnieniu z
Nadzorem Autorskim.

W przypadku rozbieznoS$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty bedg zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodno$¢ z kreslonymi
wymaganiami, a rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed przystgpieniem do robdt
Wykonawca zrealizuje dostarczony przez Zamawiajacego projekt organizacji ruchu. Projekt
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia
INI. W zalezno$ci od potrzeb i1 postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien byc¢

aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.



Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w rym: ogrodzenia, porgcze, mostki dojazdowe, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcoOw, wszelkie inne S$rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.3. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a/ utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b/ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i
norm dotyczacych ochrony $srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

a. lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

b. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi;

- zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami;

- mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1 magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem os6b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych

materiatdow na srodowisko.



Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po ich zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika ( np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy i po jej zakonczeniu, zgodnie z wymaganiami
wilasciciela.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ INI i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi INI i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial INI. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy, i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen w tym obrgbie,
zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy.



W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robdét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczegcia do daty zakonczenia roboty ( do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez INI).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla liniowa lub jej elementy byly w zadowalajagcym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie INI powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie
pOzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami,
1 bedzie w petni odpowiedzialny przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych

urzadzen lub metod, 1 w sposdb ciaggty bedzie informowac INI o swoich dziataniach.

2. MATERIALY.

2.1. Ogblne wymagania

2.1.1. Zrédta uzyskania materiatéw fabrycznych i do zasypki wykopow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdot, Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta zakupu, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i
odpowiednie swiadectwa dopuszczenia 1 badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrddia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie

materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia zestawienia aprobat i §wiadectw certyfikacji
w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrédla spetniajg
wymagania ST w czasie postepu robot.

2.1.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych do podsypki i zasypki wykopow.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zawigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopéw 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan INI.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody INI, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy.

2.1.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez INI. Jesli INI zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robo6t niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewartosciowany przez INI.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i nie zaptaceniem.
2.1.4. Przechowywanie i sktadowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc¢ i
wlasciwos¢ do robdt, i byty dostepne do kontroli przez INI.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i uzgodnionych
z INL

2.1.5. Wariantowe stosowanie materiatow.



Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi INI o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez INI. Zmian¢ materiatu musi
zaakceptowac projektant.

2.2 Kanaty rurowe.

2.2.1. Rury z polichlorku winylu PCV @ 200, 160 mm.

Kanalizacja grawitacyjna- rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC) SN 8 SDR
34 rury lite bez substancji zmigkczajacych 1 wypetniajacych wg PN-B-10735:1992. Rury
kielichowe z uszczelkami gumowymi wargowymi fabrycznie wstawionymi w rowki
kielichow.

2 2.2. Rury z PEHD

Kanalizacja tloczna - rury z PE 100, PN 10 DN 110 oraz rury z PE 100 RC PN 10 DN 110.

Do budowy sieci zastosowano rury z polietylenu PE 100 o gesto$ci min. 930 kg/m?, o
wskazniku ptynigcia 005 lub 010 1 wspétczynniku SDR 17.

Laczenie rur nalezy wykonywa¢ metoda zgrzewania czotowego i elektrooporowego.

2.2.3. Rury ostonowe ( przeciskowe lub w gotowym wykopie).

Rury PE — PN 6 (SDR 17).

2.3. Studzienki kanalizacyjne zelbetowe DN 1200

Projektuje si¢ studnie prefabrykowane zelbetowe, kregi aczone na uszczelke gumowa.

Studzienka sktada si¢ z nastepujacych elementow:

e Studnia
* Krag
* Pokrywa

* PierScien odcigzajacy

Studnie bedg zamdéwione z otworami i uszczelkami dla podtaczenia rur kanalizacji sanitarne;j.
Studnie rewizyjne wykonac z kregéw zelbetowych o $srednicy wewnetrznej D = 1,0 m z kinetg
fabryczng, taczenie kr¢gdw na uszczelke gumowa. Przy studniach w jezdni zamontowac
pierscien odciazajacy. Wtazy typu cigzkiego (40T) o Srednicy DN 600 mm. Wtazy zeliwne z
wypelnieniem betonowym. Studnie wykona¢ z betonu wibroprasowanego min. C35/45,
wodoszczelnego "W10", mrozoodpornego F=150, nasigkliwos¢ do 4%, taczone na uszczelke
(wolna).

Regulacje wysokosci studni wykona¢ za pomocg pierscieni betonowych. Na studzienkach
zamontowa¢ wlazy typu cigzkiego z wypelnieniem betonowym.

2.4.  Studzienki kanalizacyjne rewizyjne PVC Dn 425 wg PN-B-10729

Studzienki z tworzyw sztucznych (polipropylen) o srednicach DN425 mm (niewlazowe)
ztozone z kinety PP:
9



— rura trzonowa karbowana o sztywnosci SN>= AKkN/m?,

— kinety prefabrykowane, monolityczne wykonywane metoda wtrysku z PP

— r6zne typy kinet: kinety przelotowe, potagczeniowe (zbiorcze), z jednym doptywem
prawym lub lewym, doptywy pod katem 45 stopni, kinety z wbudowanym spadkiem
1,5%

— kinety wyposazone w krocce kielichowe potagczeniowe dla rur po stronie doptywow i
odptywu,

— rury teleskopowe z rury PVC-U ze $cianka litag o wysokiej trwatosci,

a) odporne na szeroki zakres temperatur wystepujacych podczas wykonywania
nawierzchni asfaltowych w drogach w czasie montazu i eksploatacji,

b) odporne na obcigzenia dynamiczne od ruchu (niedopuszczalne rury teleskopowe z
rdzeniem spienionym);

— potaczenie rury teleskopowej z wlazem roztagczne - na zaczepy — Kkonstrukcja
wplywajaca na trwalo$¢ rozwigzania (niedopuszczalne polaczenie termokurczliwe,
srubowe lub wciskowe)

— rury teleskopowe dostosowane do grubosci konstrukcji drogi o dlugosci 375 mm lub
750 mm umozliwiajace dokladne ustalenie wysoko$ci studzienki, wyréwnanie
poziomu wtazu z terenem;

— zwienczenia studzienek w klasie D400 teleskopowe o konstrukcji ,,ptywajacej”
powiazane z konstrukcja drogi, nie przenoszace obcigzen na trzon studzienek i jej
podiaczenia ;

— pokrywa tworzywowa (PP) oraz elementy Zelbetowe posiadajace aprobate IBDiM;

— wlazy zgodne z PN-EN 124-1:2000, posiadajace certyfikat IO i/lub Q-cert.

2.5. Zbiornik Przepompowni.

Do budowy korpusu pompowni nalezy zastosowac kregi zelbetowe o srednicy wewngtrznej
DN 1,50m z betonu C-45/50 z zamontowanymi przejSciami szczelnymi dla rurociggdéw
zgodnie z cz¢$cig rysunkowa projektu.

Wszystkie elementy korpusu winny by¢ taczone na uszczelki gumowe. Szczeliny nalezy
dodatkowo  doszczelni¢  zaprawa  cementowa  szybkowiazaca z  dodatkiem
przeciwskurczowym i pomalowac §rodkiem zabezpieczajagcym przed przenikaniem wody (np.
folia w ptynie). Ponadto caly zbiornik pomalowa¢ na zewnatrz dwukrotnie $rodkiem
izolujacym np. Abizolem R.

Element prefabrykowany z dnem nalezy montowa¢ w przygotowanym, odwodnionym
wykopie, bezposrednio na podsypce piaskowej grubosci 15 cm. Po zmontowaniu korpusu
otwory i zagl¢bienia montazowe nalezy zaslepi¢ zaprawg szybkowiazaca.

Przykrycie przepompowni w postaci ptyty zelbetowej z wlazem ze stali kwasoodpornej o
wymiarach w przeswicie 900x900 mm.

W zaprojektowanym rozwigzaniu zastosowano elementy zelbetowe.

W przypadku wyboru innej technologii montazu nalezy wykona¢ projekt konstrukcyjny.
Dostawca dopasuje korpus do warunkéw wskazanych w projekcie.

Wszystkie elementy zelbetowe wykonane powinny by¢ z wysokiej jakosci betonu
wibroprasowanego C45/55, wodoszczelnego W10, mrozoodpornego F-150, zgodnie z normag

DIN 4034 cz. 2 (elementy: @ 1500). Powinny spetnia¢ takze wymagania normy PN-EN
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752:2008 i PN-B-10729, oraz zapewnia¢ pelng szczelno$¢ zarowno elementéw studni jak i
przejs¢ przez Sciany studni rurociggéw.

Montaz zbiornika

Zbiornik montuje Producent prefabrykatéw przy pomocy dzwigu o no$nosci zapewniajacej
bezpieczne podnoszenie 1 przemieszczanie elementow.

Wykop pomigdzy $cianami zbiornika a skarpa nalezy wypelni¢ piaskiem lub pospotka
uktadang i zageszczang warstwami rownomiernie na catym obwodzie.

Na czas prowadzenia rob64t nalezy zabezpieczy¢ skarpy wykopu oraz jego odwodnienie.
Odbidr zbiornika

Odbiory posrednie prac budowlano-montazowych oraz probe szczelnosci zbiornika wykonac
zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét, Polskimi normami (w
szczegOlnosci wg PN-B-10702:1999 Wodociagi 1 kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i
badania) oraz wymaganiami inwestora.

Do wykonania proby szczelnosci mozna przystapi¢ po zakonczeniu prac montazowych i
zwigzaniu zaprawy uktadanej na budowie. Prob¢ mozna wykonywaé przed zasypaniem
wykopu.

2.5.2. Technologia pompowni.

Parametry pompowni:

Nazwa Parametry rurociagu Parametry pompowni
obiektu DN Dt v Typ Typ Armatura | Q(m3/h) Hc Typi
rur. rur. rur. Pomp pomp DN pompy (m) wymiary
(mm) (m) (m/s) | owni pompy | zbiornika
Beton
Pompownia | PE110 | 849,1 | 0,72 | PSD.2 | FZE.3.38- 80 22,99 18,35 Fi
DT15525 | (96,8) eko 5,5 kW 1500/5300
Wyposazenie pompowni
Elementy podstawowe wchodzace w zakres pompowni Tlosé Material
Szafa Sterujagca UZS. 7 1 szt. Tworzywo
Sonda hydrostatyczna wraz z ptywakami i kablem 10 mb 1 kpl. Stal 1.4404;
Kopolimer
polipropylenu
Pompa zatapialna FZE.3.38 z kablami zasilajagcymi pompy o dlugosci | 2 szt. Zeliwo EN-GJL-250
10 mb
Kolano stopowe sprz¢gajace, sprzgg ZSP.3 + prowadnice 2 szt. Zeliwo EN-GJL-250 +
stal 1.4301
Lancuch do opuszczania i wyciggania pompy 2 szt. Stal 1.4301
Zawor zwrotny liniowy DN80 2 szt. Zeliwo EN-GJL-250
Zasuwa odcinajgca kotnierzowa migkkouszczelniona DN80 2 szt. Zeliwo EN-GJL-250
Orurowanie wewngtrz pompowni ze $rubami, kolnierzami DN8S0 1 kpl. Stal 1.4301
System wentylacji grawitacyjnej @110 mm 2 szt. PCV
Elementy dodatkowe wchodzace w zakres pompowni Tlo$¢ Material
Drabinka ztazowa 1 kpl. Stal 1.4301
Drabinka wsporcza usytuowana na pokrywie zbiornika pompowni 1 kpl. Stal 1.4301
ZYaczka DN8SO /PE110 1 szt. Stal 1.4301
/Polietylen
Podest roboczy 1 szt. Stal 1.4301 + krata
TWS
Uktad przeplukiwania rurociggu tlocznego zakonczony koncéwka | 1 szt. Stal 1.4301,
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strazacka Aluminium AK11

Filtr antyodorowy FK 110 1 szt. -
Wktadka denna Easy Clean ECN3 1 kpl GRP + gelcoat
Pompy

Projektuje si¢ agregaty FZ, zatapialne, jednostopniowe, pompy odsrodkowe napg¢dzane
silnikiem indukcyjnym asynchronicznym w ukladzie monoblokowym. Silnik agregatu jest
hermetycznie zamknigty, a chtodzenie jego odbywa si¢ przez otaczajagce go medium. Stojan
silnika wcisnigty jest w zeliwny korpus, a wirnik silnika wcisniety jest na wal ze stali
nierdzewnej. Wal ulozyskowany jest na dwdch tozyskach kulkowych wypetnionych smarem
statym. Hermetyzacje silnika osiggnig¢to przez zabudowe¢ dwoch —uszczelnien
mechanicznych pojedynczych rozdzielonych komorg olejowa petnigcg role bufora
pochlaniajacego ewentualne przecieki pierwszego uszczelnienia mechanicznego. Materiat
uszczelnienia - para cierna: weglik krzemu/weglik krzemu.
Wat
* wykonany ze stali odpornej na korozje.
Uszczelnienia
* dwa uszczelnienia mechaniczne oraz separujagca komora olejowa gwarantujgca
zabezpieczenie silnika pompy,
Elementy zlaczne
» wszystkie elementy zlagczne wykonane ze stali kwasoodpornej gwarantujg tatwy demontaz
pompy po diugim okresie uzytkowania.
Kabel zasilajacy
* wodoszczelne wykonanie kabla, na ktére sktada sie:
o dtawnica ze stali nierdzewnej, z dodatkowym zabezpieczeniem wyjscia kabla z
dlawnicy,
o ptlaszcz kabla zalany zywica,
o poszczegdlne zyly odizolowane i zalane zywicg.
Czujniki i zabezpieczenia
*  kontrola temperatury uzwojenia, gwarantujgca zabezpieczenie przed zniszczeniem
silnika na skutek niewtasciwych warunkéw eksploatacyjnych,
* zabezpieczenie w przypadku dostania si¢ wody do komory silnika na skutek
ewentualnej awarii uszczelnienia,
FZE
Pompy typu FZE wyposazone sa w wielotopatowe wirniki jednostronnie otwarte typu Vortex
Special i przeznaczone sa do pompowania cieczy ze znaczng zawartoscig elementéw statych,
dtugowtdknistych i szlamowych. Gloéwnym przeznaczeniem jest pompowanie SciekOw

surowych podczyszczonych lub niepodczyszczonych, osadow czynnych, osadow gnilnych itp.
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Wolny przelot FZE.3 — 80mm.

Dodatkowo:

Pompy typu FZE wyposazone sg w wielolopatowe wirniki jednostronnie otwarte typu Vortex
Special o specjalnej krzywiznie topatek. Przestony wirnika wyposazone sg w szereg uskokow
utatwiajacych samooczyszczenie si¢ wirnika, przy czym uskoki moga by¢ wykonane na
przestonie dolnej lub gérnej lub na obu. Zaleta tego rozwigzania jest kilku krotne zmniejszenie
drogi jakg musi pokona¢ ciato obce, ktore utkwi w przestrzeni pomigdzy przestonami za nim
dostanie si¢ w nagle rozszerzenie umozliwiajacego jego wypadnigcie. Takie uksztattowanie
przeston powoduje, ze wirniki wg wynalazku sg mniej narazone na trwate zablokowanie si¢
elementéw statych i dtugowtdknistych w przestrzeniach wirnika, co powoduje wydtuzenie
czasu bezawaryjnej pracy pompy, zmniejszenie prawdopodobienstwa trwalego zablokowania
wirnika oraz utrzymanie prawidlowych warunkéw eksploatacyjnych i parametréw pracy w
dtuzszym czasie niz znane rozwigzania. Pompy te przeznaczone sg do pompowania cieczy ze
znaczng zawartoscig elementéw stalych, dlugowtdknistych i szlamowych. Gtéwnym
przeznaczeniem  jest pompowanie  $ciekdbw  surowych  podczyszczonych  lub
niepodczyszczonych, osadéw czynnych, osadow gnilnych itp. Pompa posiada wolny przelot
FZE.3-80 mm. Wirniki pomp zabezpieczone specjalng powloka antyadhezyjng, ktéra
znacznie zwigksza odporno$¢ wirnikéw na $cieranie, a takze zabezpiecza przed przyleganiem
do jego powierzchni czesci stalych, przez co wydtuza zywotno$¢ pompy oraz zapewnia

wysokg sprawnos$¢ pracy agregatu w calym okresie jego eksploatacji.

W pompowni $ciekéw zaprojektowano wktadke denng anty-sedymentacyjng Easy Clean 3.
Zastosowanie wktadki dennej ma na celu:

* redukcj¢ objetosci martwej SciekOw pozostajacych w pompowni po zakonczeniu cyklu
pompowania (wytgczeniu pompy)

* eliminacje stref martwych gromadzenia si¢ osadow i zanieczyszczen statych

» ulatwienie sptywu zanieczyszczen w kierunku wlotu pompy celem wypompowania ich w
catosci z urzadzenia

* redukcje stezen substancji toksycznych i odorogennych powstajacych w $ciekach
sanitarnych w wyniku redukcji objetosci §ciekéw podatnej na zagniwanie w wyniku dtugiego
czasu zatrzymania w pompowni — zmniejszenie ucigzliwosci odorowej obiektu wzgledem

otoczenia

Wkiadka denna swym ksztaltem 1 wymiarami kompatybilna jest z zaprojektowanymi
sko$§nymi stopami sprzegajacymi pomp FZE.
Zestaw sprzegajacy ZSP.3 przeznaczony jest do zakotwienia zarowno do dna zbiornika

pompowni jak i do sko$nej $ciany wktadki celem zapewnienia jego stabilnego montazu w
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urzadzeniu.

Nie dopuszcza si¢ montazu stop sprzegajacych wytacznie do dna zbiornika pompowni, gdyz
pomiedzy powierzchnig sptywowa wktadki, a stopg sprzegajaca, powstatyby wowczas strefy
gromadzenia si¢ zanieczyszczen statych.

Nie dopuszcza si¢ montazu stop sprzegajacych wylacznie na skosnej $cianie sptywowe;j
wktadki dennej, gdyz piony ttoczne i pompy nie beda posiadaly wéwczas odpowiedniego
podparcia przeciw dziataniu pionowej sity zrywajacej, co nalezy zapewni¢, aby unikna¢
potencjalnych uszkodzen konstrukcji wktadki dennej oraz stopy sprzegajace;.

Nie dopuszcza si¢ stosowania pionowych $cian w konstrukcji wktadki, wszystkie Sciany
powinny kierunkowa¢ przeptyw $ciekow w strong wlotu pompy poprzez ich skos$ny lub
oplywowy ksztatt.

Konieczne jest zastosowanie specjalnego profilowania wktadki dennej pod konstrukcjg stopy
sprzegajacej o ksztalcie dopasowanym do wcigcia w stopie sprzegajacej w celu catkowitej
eliminacji mozliwo$ci zaczepiania si¢ zanieczyszczen statych i dlugowldknistych pod stopa
sprzegajaca.

Wkiadka denna musi by¢ wykonana jako konstrukcja z widkna szklanego 1 zywic
poliestrowych (GRP). Maty z wt6kna szklanego oraz zywica poliestrowa. Wnetrze wktadki

nalezy zabezpieczy¢ powloka typu gel-coat w kolorze RAL7001 o grubosci ok. 1-2mm.

Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujace: UZS.7.PLC — sygnat sterujacy sonda i 2 plywaki +
SMS

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 PLC przeznaczone sg do zabezpieczania i
sterowania pracg dwoch tréjfazowych, asynchronicznych silnikoéw elektrycznych agregatow
pompowych przepompowni.

Wyposazenie szafy sprzgtowo umozliwia sterowanie oraz powiadamianie o awariach w
postaci wiadomosci SMS. Karta sim po stronie Inwestora.

Urzadzenia zabezpieczajaco - sterujace zabezpieczajg przed skutkami:

e zwarcia,

* przeciazenia,

* zaniku fazy,

* asymetrii zasilania,

* obnizenia napigcia zasilania, (ponizej 180 V),

* pracy "na sucho",

* zatrzymania pracy obiektu poprzez zastosowanie trybu awaryjnego.

Urzadzenie UZS.7 PLC zbudowane jest z nast¢pujacych modutdéw:

1. zabezpieczajacego agregaty pompowe,
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sterujacego za pomocg sterownika PLC zarzadzajacym pracg agregatéw pompowych,
pomiarowego dajacego informacje¢ do zalaczenia / wytgczenia agregatbw pompowych,

trybu awaryjnego w sytuacji uszkodzenia trybu podstawowego

A

sygnalizacyjnego stany alarmowe na obiekcie.

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 PLC zbudowane sg z elementéw automatyki
elektronicznej, elektrycznej, tacznikow oraz aparatury sterowniczej polaczonych w uktad.
Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujagce umieszczone jest w obudowie z tworzywa
poliestrowego o stopniu ochrony IP65 .Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7
przystosowane s3 do zawieszania na S$cianie lub konstrukcji. W dolnej czesci obudowy
umieszczone sg dtawice uszczelniajace, przez ktére doprowadzone sg przewody zasilajace,
odbiorcze 1 sterownicze. Na drzwiach umieszczono zespot przyciskow 1 przetacznikoéw oraz
dodatkowo sygnalizacje stanow awaryjnych.

Dodatkowo szafe sterowniczg wyposazy¢ w przelacznik sie¢/agregat i zamontowac¢ mufe do

podiaczenia przewoznego agregatu pradotworczego.

Piony ttoczne
Piony ttoczne ze stali 1.4301, polaczone tréjnikiem ,,Orfowym” zapewniajacym ptynnos¢
przeplywu i minimalizacje strat hydraulicznych. Wszystkie piony wyposazone w armature

odcinajaca oraz zwrotna.

Wtaz wejsciowy oraz drabinka ztazowa

W zbiorniku zamontowa¢ wtaz wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301. Wtaz ocieplony
jest piankg poliuretanowg 1 doszczelniony porowatg gumg EPDM. Na wlazie umieszczony
jest kominek wentylacyjny fi 110 z siatkg kwasoodporna. Wyposazony jest roOwniez w
dzwigni¢ podtrzymujacg. Wtaz posiada fabrycznie zamontowany zamek oraz sygnalizacje
otwarcia wtlazu, ktéra stuzy do zabezpieczenia przepompowni przed niepozadanym
otwarciem. Podlaczy¢ sygnalizator otwarcia rOwniez do systemu monitoringu (sygnalizacja
swietlna i dzwickowa w standardzie).

Drabinka ztazowa ze stali kwasoodpornej, wykonana z rury 424x2 1 szczebli
antyposlizgowych z blachy kwasoodpornej OH18N9 o gr. 2mm wyprofilowane do przekroju
zamknietego kwadratu. Gérne elementy stopni przettaczane. Elementy mocujace drabiny do
sciany wykonane z rur 42,4x2mm. Zar6wno drabina jak 1 wlaz wejsciowy wykonane s3 z
materialu OH18N9. Ponadto posiadaja atesty materiatowe 1 deklaracje zgodnosci od dostawcy
towaru, zgodnie z indywidualng dokumentacjg techniczng wyrobu jednostkowego zgodnie z

art. 10 ustawy o wyrobach budowlanych Dz. U Nr 92, poz.881 z 2004r.
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3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robo6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez INI; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez INL

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach INI w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy witasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie t gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy INI kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujga mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi INI o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji INI, nie moze
by¢ zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez INI zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

3.2 Sprzet do wykonania kanalizacji

3.2. 1 Sprzet do robot ziemnych przygotowawczych 1 wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastgpujacy sprze¢t do wykonania robét
ziemnych i wykonczeniowych:

- koparke podsiebierng 0,25 do 0,60 m?

- spycharke¢ kotowa lub gasienicowa do 100 kM

- sprzet do zageszczania gruntu np. zageszczarka ptytowa

- urzadzenie do przewiertow

- pite do cigcia asfaltu i betonu

- pite motorowg tancuchowa

- specjalistyczny sprz¢t do odwadniania iglofirtrami

sprzet do uzupetnienia nawierzchni
3.2.2 Sprzet do robdt montazowych
- samochdd dostawczy do 0,91

- samochdd skrzyniowy do 5t
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- zuraw samochodowy do 61

- beczkowdz ciggniony 4000 dem?

- wciggarke mechaniczng z napedem elektrycznym

- wycigg wolnostojacy

- spawarke elektryczng wirujacg 300 A

- zespot pradotworezy troéjfazowy

Sprzet montazowy i S$rodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do

technologii 1 warunkoéw wykonywanych rob6t oraz wymogdéw wynikajacych z racjonalnego

ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1 0gb6lne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie

wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i1 wiasciwosci przewozonych

materialow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach INI, w terminie przewidzianym

umowa3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow

ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow

technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na

osie moga by¢ dopuszczone przez INI, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego

uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport i roztadunek rur PCV 1 PE .

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur PCV i PE nalezy przestrzega¢ nastgpujacych

dodatkowych wymagan:

- transport powinien odbywac si¢ tak, zeby unikna¢ uszkodzen mechanicznych (roztozenie

tektury falistej, wysokos¢ sktadowania do 1,0 m)

- przewOz powinien si¢ odbywac¢ w temperaturze otoczenia -5°C do + 30°C

- zatadunek i roztadunek nie wymaga uzycia specjalnego sprz¢tu - rury moga by¢ przenoszone

recznie.

- przew6z powinien by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej

dtugosci tak, aby wolne konce wystajace poza skrzyni¢ nie byty dluzsze niz 1,0m

- rozladunek rur w wigzkach o wigkszych §rednicach moze wymagac¢ uzycia podnosnika z
zawiesiem dwuciggnowym i trawersg z dwoma ci¢gnami z liny migkkiej, np. bawetniano-

konopne;.
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4.3.Transport i roztadunek rur studziennych.

- przewdz powinien by¢ wykonywany wytgcznie samochodami skrzyniowymi

- zaladowane rury nie powinny wystawa¢ ponad burte skrzyni

- rozladunek rur wytacznie przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego

- liczba rur utozonych na $rodku transportu powinna by¢ dostosowana do wytrzymatosci
betonu i warunkéw zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem.

- rury studzienne przewozi¢ w pozycji ich wbudowania

4.4 Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przemieszczeniem i uszkodzeniem. Wtazy typu ciezkiego moga by¢
przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt i faczy¢
tasmg stalowa.

4.5. Transport mieszanki betonowe;j.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie §rodki transportowe, ktore nie
spowodujg segregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki, zniszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granic¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.
4.6.Transport kruszyw.

Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy
je przed zniszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.7 Transport cementu.

Wykonawca zapewni transport cementu w workach samochodami krytymi, chronigcymi
cement przed wilgocig. Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne
z BN-88/6731-08.

5. SKEADOWANIE MATERIALOW.

5.1. Rury przewodowe PCV i1 PE

Rury nalezy sktada¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno - lub
wielowarstwowo.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢
wod opadowych .Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedlug poszczegélnych grup,
wielkosci 1 gatunkéw w sposOb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do
poszczegblnych stosOw lub pojedynczych rur.

Rury sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach drewnianych. Wysokos$¢ stosu
rur powigzanych w wigzki nie powinna przekracza¢ 2 metrow. Kolejne warstwy rur powinny
by¢ oddzielone przekladkami drewnianymi i1 ukfadane kielichami naprzemianlegle, z
wysuni¢ciem kielichéw poza konce rur.

Podczas manipulowania, tadowania, transportu, roztadowywania i sktadowania nalezy

zachowa¢ srodki ostroznosci.
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Nie dopuszcza si¢ uzywania lin stalowych do przenoszenia czy zabezpieczania fadunku.

W trakcie skladowania rury nalezy chroni¢ przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych (zakryte plandeka) oraz temperaturg (max temp. w miejscu przechowywania
+30°C).

5.2. Rury studzienne.

Rury sktada¢ na otwartej przestrzeni Powierzchnia powinna by¢ wyréwnana i utwardzona.
Rury uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup. Dopuszcza si¢ ukladanie rur wielowarstwowo.
Max trzy warstwy rur. UtoZony stos rur powinien by¢ zabezpieczony przed rozsuni¢ciem si¢
klinami drewnianymi.

Rury studzienne sktadowa¢ pojedynczo w pozycji jak do wbudowania.

5.3. Elementy zelbetowe prefabrykowane.

Teren placu sktadowego powinien by¢ wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i
odwodnionej, wyposazony w odpowiednie urzadzenia dzwigowo-transportowe. Pomig¢dzy
poszczegblnymi  rzedami skladowanych prefabrykatéw nalezy zachowaé trakty
komunikacyjne dla ruchu pieszego lub ruchu pojazdéw.

Prefabrykaty nalezy sktadowa¢ w sposOb zapewniajacy tatwy dostep do uchwytéw
montazowych. Kazdy rodzaj prefabrykatéw powinien by¢ sktadowany osobno. Prefabrykaty
powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podkladach o przekroju prostokatnym,
zapewniajacych odstep od podtoza minimum 15 cm.

5.4. Wiazy kanatowe.

Wtazy kanalowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dzialajacych korodujaca
Wtazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢
utwardzona i odwodniona.

5.5. Kruszywo.

Kruszywo nalezy skltadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zniszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami
kruszyw.

5.6. Cement.

Cement w workach powinien by¢ przechowywany w magazynach zamknigtych. Sktadowany
cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania cementu nie
moze by¢ dtuzszy niz 3 miesigce.

6. WYKONANIE ROBOT.

6.3.0g6lne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatébw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami INI. Wykonawca

ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
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wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez INI.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie INI, poprawione przez Wykonawce na
wilasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez INI nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje INI dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw 1 elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych, w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji INI uwzgledni wyniki
badan materiatbw 1 rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy wykonawstwie,
doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia INI beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe ponosi
Wykonawca.

6.2 Roboty przygotowawcze.

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca dokona wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie
za pomocg kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery tymczasowe
(z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne, a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzgdne
przekaze INI).

6.3. Roboty ziemne.

Wykopy nalezy wykonac jako wykopy otwarte szalowane. Metody wykonania robét - wykopu
(rgcznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glg¢bokosci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego. Szeroko$¢ wykopu
uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢ obustronnie min
0,4 m jako zapas na deskowanie 1 uszczelnienie stykéw. Szalowanie $cian nalezy prowadzic¢
w miar¢ poglebiania wykopu. Wydobyty z wykopu grunt, powinien by¢ wywieziony w
miejsce wskazane przez Inwestora. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na
poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,15 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,15m
gruntu, powinno by¢ wykonane bezposrednio przed ulozeniem rur. Zdjecie tej warstwy
Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z INI

Przy przejsciu pod napotkang przeszkoda terenowa mozna pozostawi¢ pas ziemi, pod ktérym
wykopanym tunelikiem przechodzi si¢ przewodem .

6.4. Przygotowanie podioza.
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W  gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych 1 piaszczysto-gliniastych

podiozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. Wykop nie powinien

by¢ wykonany od razu do pelnej gtebokosci. Rury uktada¢ na podbudowie z piasku

zageszczonego gr. 15 cm (20 cm przykanaliki) zgodne z okreslonym w ST.

6.5. Roboty montazowe

Rurociagi kanalizacyjne uktada¢ ze spadkiem i na gltgbokosciach podanych w projekcie.

6.5.1. Rury przewodowe z PCV.

Przewdd powinien by¢ utozony na podsypce tak, aby opierat si¢ na niej wzdtuz catej dlugosci

co najmniej 1/3 swego obwodu, systematycznie do swojej osi. Poszczegolne odcinki powinny

by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno podbite tak,

aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztgczy. Potaczenie rur

wykona¢ poprzez kielichy przy uzyciu uszczelek wargowych z SBR.

Rury uktada¢ w temperaturze -5 do +30 stopni C. Przed zakonczeniem dnia roboczego badz

przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.

6.5.2. Studzienki kanalizacyjne.

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- po wykonaniu wykopu, wykona¢ podtoze z betonu B-15 o grubosci 15 cm, na podbudowie
z betonu B - 7,5 grubosci 10 cm. na podiozu ustawi¢ studnie o $r. 1200 mm

- Nastepnie zamontowac uszczelke i utozy¢ kregi zelbetowe

- zamontowac pokrywe, wilaz zeliwny t stopnie ztazowe wykop zasypac, grunt zagesci¢

- poziom wilazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rOwny, natomiast w

trawnikach i w parku krawedz wiazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci min. 20 cm ponad

poziom terenu.

6.6 Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie.

Zasypanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ w trzech etapach:

I etap - wykonanie warstwy ochronnej rurociggu

IT etap - proba szczelno$ci

IIT etap - zasyp wykopu do powierzchni terenu

Materialem zasypu warstwy ochronnej powinien by¢ piasek sypki, drobno lub

srednioziarnisty, bez grud i kamieni. Do zasypki mozna uzy¢ gruntu rodzimego pod

warunkiem, ze nie zawiera kamieni.

Warstwe ochronng nalezy ubija¢ ubijakami drewnianymi lub metalowymi (w odlegtosci

10 cm od rury). Obsypka powinna by¢ zageszczona wg wskaznikow okreslonych w PT.

6.7 Odtworzenia.

7 uwagi na prowadzenie kanalizacji w terenie z nawierzchniami nieutwardzonymi nalezy

dokona¢ odtworzenia nawierzchni wg warunkéw okreslonych w DT.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
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7.10g06lne zasady kontroli jakosci robot.

7. 1. 1 Program zapewnienia jakosci.

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty INI programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentacja projektowa, OST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez INI.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A/ cze$¢ 0gblng opisujaca

- organizacj¢ wykonania rob6t (terminy, spos6b prowadzenia robot)

- bhp

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rob6t

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych

- elementéw robot

- system (sposéb i procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robdt B/ czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne

- rodzaje i iloSci $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialéw, kruszyw

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
magazynowania

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

7.1.2 Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw - Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek t robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w OST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly tam okreslone, INI ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umow3.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacj¢, zostaty prawidlowo wy kalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7.1.3. Badania i pomiary.
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Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w OST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez INI.

7.1.4 Certyfikaty i deklaracje.

INI moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z wymaganiami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- Aprobata techniczng, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy
jezeli nie s3 objete certyfikacja okreslona w pkt 11 ktdre spetniajag wymogi ST. W przypadku
materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie tych badan beda
dostarczone INI przez Wykonawce.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7.1.5. Dokumenty budowy.

1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa tudzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem wykonawcy i INI.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez INI programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robét

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot
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- przebieg robdét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach

- uwagi i polecenia INI

- daty zarzadzenia wstrzymania robd6t, z podaniem powodu

- zgloszenia 1 daty odbioréw robdét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i
ostatecznych odbioréw robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatléw

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone INI do ustosunkowania sie.

Decyzje INI wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje INI do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robdét.

2. Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposéb ciagty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

3. Dokumenty laboratoryjne.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
kontrolne wyniki bada Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie INIL.

4. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punkcie 1-3, nastepujace
dokumenty:

a/ pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne

d/ protokoty odbioru rob6t

e/ protokoty z narad i ustalen

f/ korespondencje¢ na budowie.

5. Przechowywanie dokumentoéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje konieczno$é

jego natychmiastowe odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
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budowy beda zawsze dostgpne dla 1INJ 1 przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6.2 Kontrola, pomiary i badania.

6.2. 1 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez INI.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych ulozenia taw lub podsypek w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm

- badanie zabezpieczenia wykopoéw przed zalaniem wodg

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu

- badanie odchylenia osi kanalizacji

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa lokalizacji przewodow i studzienek

- badanie odchylenia spadku kanalizacji

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow

- badanie szczelnos$ci kanatu i studzienek

- badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu

- prdba szczelnosci

- sprawdzenie zabezpieczenia przez korozja

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu

6.2.2 Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

- odchylenie wymiar6w wykopu od wymiaréw projektowanych nie powinno by¢ wigksze
niz 0,1 m

- odchylenie grubos$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ i3 cm ~ odchylenie
szerokos$ci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ 5 cm

- odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego kierunku osi przewodu nie moze
przekroczy¢ +/- 5 cm

- odchylenie spadku podtuznego utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekroczy¢ 5 % projektowanego spadku

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100
m powinien by¢ zgodny z pkt 6.6 rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z
doktadnos$cig do + 5 mm.

6.2.3 Proby szczelnosci przewodow kanalizacyjnych.

Préby szczelno$ci przewoddw kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami
normy PN-EN 1610:2001 Przewody kanalizacyjne nalezy podda¢ badaniom w zakresie

szczelnos$ci na:
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- eksfiltracj¢ - przenikanie wod lub $ciekéw z przewodu do gruntu

- infiltracj¢ - przenikanie wod gruntowych lub $ciekéw do przewodu kanalizacyjnego

Préba szczelno$ci na eksfiltracje:

- probe nalezy przeprowadzi¢ odcinkami miedzy studzienkami rewizyjnymi

- caly badany odcinek powinien by¢ zastabilizowany poprzez wykonanie obsypki a w
miejscach lukéw i1 dtuzszych odgatezien czasowo zabezpieczony przed rozszczelnieniem si¢
ztacz podczas wykonania préb szczelnosci

- wszystkie otwory badanego odcinka powinny by¢ doktadnie zaslepione w sposob
zabezpieczajacy ztacza przed rozluznieniem podczas proby

- podczas proby poziom zwierciadta wody gruntowej nalezy obnizy¢ co najmniej 0,5 m
ponizej dna wykopu

- poziom zwierciadta wody w studzience wyzej potozonej, powinien mie¢ rzedng nizsza o
co najmniej 0,5 m od rzednej terenu przy studzience

- po napelnieniu przewodu wodg i osiggnigciu w studzience gornej poziomu zwierciadta
wody na wysokosci 0,5 m ponad gérng krawedzig otworu wylotowego, nalezy przerwaé
doptyw wody i tak napetlniony odcinek przewodu pozostawi¢ przez 1 godzing w celu
nalezytego odpowietrzenia 1 ustabilizowania si¢ poziomu wody w studniach

- nie powinno by¢ ubytku wody w studzience gornej. Po w/w czasie czas proby wynosi:

30 minut - dla odcinka przewodu do 50 m, 60 minut - dla odcinka przewodu powyzej 50 m
6.2.4. Proba szczelnos$ci na infiltracje.

Pozytywna proba szczelnos$ci na eksfiltracj¢ wskazuje rowniez, ze przewdd zachowuje
szczelno$¢ na infiltracje. Wobec powyzszego wykonywanie proby za infiltracj¢ moze by¢
zaniechane.

6.2.5. Inspekcja TV kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

Po wykonaniu proby szczelnosci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej nalezy wykonaé
teleinspekcje wewnatrz kanatu. Przed wykonanie inspekcji TV kanat nalezy wyptuka¢. Do
wykonanie inspekcji TV nalezy dolaczy¢ raport z inspekcji wraz z wykresem spadkéw,
opisem i zdjeciami pofaczen rur. Catos¢ nagra¢ na pltyt¢ DVD 1 dostarczy¢ Inspektorowi
Nadzoru celem weryfikacji i oceny jakosci wykonanych prac.

7. Obmiar robdét.

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu INI o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.
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Jakikolwiek Wad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji INI na pismie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celow
okreslonych w umowie (okresy ptatnosci na rzecz Wykonawcy) lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i INI.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m (metr ) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.

8.1.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a/ odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

b/ odbidr czesciowy

d odbiér ostateczny

d/ odbidr pogwarancyjny

8.1.2 odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje INI i eksploatator sieci.

Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem INI i eksploatatora.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgltoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie INI. Jakos¢ i ilos¢
robdt ulegajacych zakryciu ocenia INI na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowg, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.1.3 Odbior czgsciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru robét
dokonuje INI.

8.1.4. Odbidr ostateczny.

8.1.4.1Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do

ich ilo$ci Jakos$ci 1 warto$ci.
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Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie
IM.

Odbiér ostateczny nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez INI zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
INI i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych
Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cech eksploatacyjne obiektu 1
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen pomniejszong warto§¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.1.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostalta sporzadzona w trakcie realizacji umowy

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne)

3. recepty 1 ustalenia technologiczne

4. dzienniki budowy i rejestry obmiar6w

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodne z ST

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodne z ST

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych ( np. przetozenie linii telefon.,
energet, gazowej itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen
8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu

9. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty po wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.1.5 Odbiér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami INI,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowanie tolerancji dalty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie czynno$ci
zwigzane z przebudowg kanalizacji jak réwniez przebudowie kolizji z sieciag wodociaggowq i
gazowa, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze

- roboty ziemne z szalowaniem $cian wykopow

- przygotowanie podtoza

- roboty montazowe wykonania rurociggéw

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych

- montaz rur ochronnych

- wykonanie izolacji

- préby szczelno$ci przewodow, zasypanie i zageszczenie wykopOow.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania tempa prac.

Dtugos$¢ odcinka robot ziemnych podlegajaca odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza niz
odlegto$¢ miedzy studzienkami.

Dopuszcza si¢ zwigkszenie lub zmniejszenie dtugosci odbieranego odcinka przewodu, jezeli
jest to uzaleznione od warunkéw lokalnych, uzbrojenia terenu lub warunkéw techniczno-
ekonomicznych.

INI dokonuje odbioru robot zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w ST ,,Wymagania
og0llne".

8.3. Odbioér koncowy kanalizacji grawitacyjne;j.

Odbiorowi koncowemu wg PN-B-10735:1992 podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego
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- badanie szczelnoSci studzienek

- badanie szczelnosci calego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie ukonczonym i
zasypanym przewodzie - zgodnie z normg PN-EN-1277.

Wyniki przeprowadzonych badah podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegbtowo omowione, wpisane do dziennika budowy 1 podpisane przez nadzor techniczny
oraz cztlonkéw komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaty
spetnione. Jezeli ktére§ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spetnione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zalezno$ci
od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomig¢dzy Zamawiajacym a Wykonawcy. Cena
jednostki obmiarowej obejmuje elementy wyszczegélnione w w/w umowie. Projekt
organizacji ruchu jest zatacznikiem do projektu budowy kanalizacji sanitarnej. Zgodnie z tym

projektem nalezy wykona¢ organizacj¢ ruch na czas budowy.

10. PRZEPISY ZWAZANE -NORMY | INNE DOKUMENTY

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa naturalne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-EN 124:2000 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

© N kW

PN-84/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia
statyczne i projektowanie

9. PN-EN 752-2:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne - wymagania

10. PN-EN 752-3:2000  Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne - planowanie

11. PN-EN 752-4:2000  Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne - obliczenia hydrauliczne

1 oddziatywanie na srodowisko

12. PN-EN 1446:1999 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych-rury z tworzyw
sztucznych- oznaczenie elastycznos$ci obwodowe;j

1. PN-EN ISO 9967:1999 Rury z tworzyw termoplastycznych - oznaczenie wskaznika

petzania
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13

14.
15.
16.
17.
18.

19.
20.
21.

22.
23.

. PN-EN 681-1:1996 = Uszczelki z elastomeréw- wymagania dotyczace materiatow

do uszczelnien polaczen rur stosowanych w systemach wodnych i kanalizacyjnych

PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania .

PN-B-10736 Wykopy otwarte pod przewody wodociggowe i kanalizacyjne

PN-EN 1610:2001 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN ] 295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rurociaggdw utozonych w ziemi

w réznych warunkach obcigzen. Czes$¢ 1: wymagania ogélne

19. PN-B 10729:1999 Kanalizacje. Studzienki kanalizacyjne

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-81 /B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

BN-80/6775-03/04 Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych

BN-78/6736-02 Beton zwykty beton towarowy

24. PN-74/S-96017 Drogi samochodowe Nawierzchnie z ptyt betonowych i kamienno-
betonowych
25. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe Wymagania techniczne

26
27
28
29
30

. PN-69/B-10285 Roboty malarskie w budownictwie

. PN-EN 480-1;1999 Domieszki do betonu

. PN-88/B-06714/36 Kruszywa mineralne

. PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe Wymagania i badania przy odbiorze

. PN-S-96012;1997 Drogi samochodowe Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu

stabilizowanego cementu

31

PN-EN 12620;2004 Kruszywa do betoné6w

INNE DOKUMENTY

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo budowlane (Tekst jednolity Dz.U. 2021 poz.
2351);
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (t.j. Dz.U. 2021 poz.
1213);
Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike

projektowanego obiektu zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty
2003r. (Dz.U. nr 47/2003r.)

opracowal: Maciej Dzikowski
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robo6t elektrycznych dla Budowa sieci kanalizacyjnej w miejscowosci Szczawinek,
Seweryndw i Szczawin Borowy Kolonia w ramach zadania pn. "Modernizacja sieci
kanalizacyjnej na terenie Gminy Szczawin Koscielny”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacje Techniczng jako cz¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robdt opisanych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji robot
elektrycznych dla przepompowni sieciowych. Zakres robot obejmuje:
1.3.1. Pompownia sieciowa:

= wykonanie linii kablowej zasilajacej szafe zasilajaco-sterownicza pompowni

(od ztacza kablowo-pomiarowego),

= zabudowg szafy zasilajgco sterowniczej pompowni,

= instalacje¢ sily i sterowania urzadzen pompowni,

= instalacj¢ o§wietlenia zewnetrznego,

= instalacj¢ uziemienia dla pompowni,

= badania odbiorcze i pomiary,

= zakupy, montaz i uruchomienie.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST s3g zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN 1 EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania 1 Odbioru Robét
(WTWOR) i postanowieniami Umowy.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z postanowieniami Umowy.
2. MATERIALY.
Nalezy stosowa¢ wyroby posiadajgce certyfikat na znak bezpieczenstwa oraz deklaracje
zgodnosci wzglednie certyfikat zgodno$ci z Polska Normg lub aprobate techniczna.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejsze]
specyfikacji technicznej, s3:

Kable elektroenergetyczne.
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Zastosowano kable elektroenergetyczne typu YAKY 1 YKY z zylami miedzianymi
w izolacji i powloce polwinitowej na napigcie 0,6/1kV. Dla zyly neutralnej wymagany jest
kolor izolacji jasnoniebieski natomiast dla zyty ochronnej kombinacja barw zielono-zottej.
Izolowane przewody ochronno-neutralne PEN powinny by¢ oznaczone jedng
z nastgpujacych metod:
= barwg zielono-z61tg na catej dtugosci i dodatkowo jasnoniebieskimi znacznikami przy
zaciskach lub,
= barwag jasnoniebieska na catej dtugosci i dodatkowo zielono-z6ttymi znacznikami przy
zaciskach.
Na powtoce kabli winno znajdowa¢ si¢ oznakowanie producenta, metraz, napigcie
znamionowe izolacji oraz znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie. Ponadto nalezy dotaczy¢ atest fabryczny do kazdej partii zlokalizowanej na
bebnie.

Obudowy rozdzielcze

Obudowy wolnostojace wyposazone w urzadzenia elektryczne, przystosowane do zabudowy
na zewnatrz (IP65), posiadajace certyfikat na znak bezpieczenstwa oraz deklaracj¢ zgodnosci,
wzglednie certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

- koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego o pojemnosci tyzki 0,15 m?;

- zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 4 ton;

- samochdd z podnos$nikiem dla oséb;

- samochdd dostawczy o no$nosci do 0,9 Mg;

- elektronarzedzia reczne;

- agregat pradotworczy do zasilania elektronarze¢dzi;

- przyrzady pomiarowe do préb i badan po montazowych.

Uwaga: Parametry sprzetu podane sa orientacyjnie

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i srodowisko wykonywanych robét.

3.3. Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, oraz
projektem organizacji robét, ktéry uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych

stosowac nastepujgce sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki
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transportu:

- samocho6d dostawczy o nosnosci do 0,9 Mg;
- samochdd skrzyniowy do 5 ton;

- przyczepa do przewozenia kabli do 4 ton.

Uwaga: Parametry sprzetu podane sa orientacyjnie.

Materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetaczac¢ zgodnie z kierunkiem strzalki na tabliczce
bebna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od 15°C. W czasie transportu i
przechowywania materialéw elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace
ze specjalnych witasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta. Stupy
oswietleniowe transportowac przestrzegajac zalecen producenta.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ robét i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robédt, ktory
uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

4.4. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego (kolowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym
jak i rzeczowym.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny zaprowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.
5.2. Zakres prac towarzyszacych:
a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu rob6t i obiektu;
b) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu
budowlanego;
5.3. Zakres rob6t tymczasowych:
a) zabezpieczenie wykopow;
b) wykonanie przejscia dla pieszych nad wykopami.
5.4.1. Zakres rob6t zasadniczych.
5.4.1. Uktadanie kabli zasilajacych.
Przed przystgpieniem do rob6t kablowych nalezy dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy
linii kablowej. Teren robot nalezy oznakowa¢ i zabezpieczy¢. Przejscia dla pieszych
wyznaczy¢ po specjalnych pomostach z barierkami. Wykopy wykonywa¢ jako wasko
przestrzenne o glebokosci 0,8 m i szerokosci dna 0,4m. W gruntach nie piaszczystych kable
nalezy uktadac linig falistg (zapas okoto 1% na kompensacje przesunig¢ gruntu) na warstwie

piasku o grubosci 0,1m. i zasypa¢ warstwg piasku o grubosci 0,1m. Nast¢pnie po nasypaniu

JT



warstwy gruntu rodzimego (bez kamieni 1 gruzu) o grubosci co najmniej
0,15m nalezy ulozy¢ foli¢ ostrzegawcza koloru niebieskiego o grubosci co najmniej 0,5mm.
Pozostalg czgs¢ wykopu zasypac¢ gruntem rodzimym z odpowiednim zaggszczeniem. Zaleca
si¢ ubijanie gruntu w wykopie za pomocg wibratoréw. Lini¢ kablowa na calej dtugosci nalezy
oznakowac za pomoca oznacznikOw naktadanych na kabel w odstgpach nie mniejszych niz
10m. W obrebie skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem podziemnym (kable
elektroenergetyczne, wodociagi, gazociagi, itp) wykopy wykonac¢ recznie.
5.4.2. Zabudowa szafy zasilajaco-sterowniczej przepompowni sciekOw.
Szafa zasilajaco sterownicza pompowni wchodzaca w sktad wyposazenia pompowni $ciekOw
zabudowac przy pompowni w odlegtosci nie wigkszej niz 1m od pompowni.
5.4.4. Opis szczegbétowy robot podstawowych do wykonania:
5.4.4.1. Zasilanie pompowni sieciowe;j.
Wykonanie zasilania pompowni SciekOw w energi¢ elektryczna do zlacza kablowo-
pomiarowego nie jest objete zakresem robot do przetargu. Roboty zwigzane
z zasilaniem pompowni w energi¢ elektryczng do ztacza, Inwestor wykona wtasnym kosztem
1 staraniem.
Od zlacza kablowo pomiarowego zlokalizowanego zgodnie z warunkami przylaczenia
przy granicy przedmiotowej nieruchomosci wyprowadzi¢ wewnetrzng lini¢ zasilajacg kablem
YKY 5x10 do szafki zasilajgco-sterowniczej pompowni $ciekéw. Kable nalezy uktada¢ w
ziemi, na glgbokosci 0,7m. Na calej dlugosci kable przykry¢ folig ochronng koloru
niebieskiego. Z szafy zasilajacej sterowniczej pompowni zasili¢ pompy pompowni, stosujac
okablowanie wchodzace w sktad wyposazenia kompletnej pompowni.
5.4.4.2.Uziemienie.
Dla pompowni nalezy utozy¢ uziom z tasmy stalowej ocynkowanej 25x4mm i podtaczy¢ do
niego: urzadzenia technologiczne, szyn¢ PE 1 N zlacza kablowo-pomiarowego, szatki
zasilajgco-sterowniczej. Oporno$¢ uziemienia nie powinna przekracza¢ 10Q.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét:

a) og6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i sSrodkow
transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne".

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t, materialéw i urzadzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robét
na terenie i poza placem budowy.

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne muszg obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatow
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podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) lub

Aprobatach Technicznych, czestotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie,

wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych

materiatéw. Wyniki badah Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru.

do akceptacji,

b) wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan,

¢) badania kontrolne obejmujg caty proces budowy.

6.3. Badania jakosSci rob6t w czasie budowy.

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi

wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych

dla materiatéw i systeméw technologicznych.

W czasie prowadzenia rob6t jak réwniez po ich ukonczeniu nalezy przeprowadzi¢ proby

1 po montazowe polegajace na:

sprawdzenie i badania kabli po ulozeniu, przed zasypaniem,
sprawdzenie przepustow kablowych, przed zasypaniem,
pomiary geodezyjne przed zasypaniem,

sprawdzenie 1 badanie uziomow przed zasypaniem,
badaniu rezystancji izolacji,

badaniu skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej,

pomiarze rezystancji uziemienia.

Z przeprowadzonych prob i badan nalezy sporzadza¢ stosowne protokoty z oceng

i interpretacjag wynikéw w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania
ogoblne".

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.
Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST 1 ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja

akceptacji Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot i ich przeje¢cia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
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przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny 1 zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robdt
= (QOdbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
9. PODSTAWA PLATNOSCIL
= (Ogblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
= Platno$¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie
z postanowieniami Umowy, obmiarem robé6t, oceng jakosci uzytych materialéw
1 jako$ci wykonania robdt, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
= Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony
w p. 1.3. niniejszej ST.
= Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacja 1 inwentaryzacja
powykonawczg,
b) dostarczenie materiatoéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie;
¢) wykonanie rob6t zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzg¢tu; montazu
1 rozruchu urzadzen,
d) wykonanie dokumentacji powykonawczej rob6t i budowy,
e) uporzadkowanie placu budowy po robotach,
f) wykonanie badan i prob pomontazowych.
Kazdy z oferentéw samodzielnie kalkuluje ceny jednostkowe w poszczegdlnych pozycjach
kosztorysu ofertowego uwzgledniajac wszystkie czynnos$ci oraz naktady materiatow i sprzetu
potrzebne na kompletne wykonanie robdt ujetych w odpowiedniej pozycji kosztorysowe;.
Koszt robdt tymczasowych i towarzyszacych do wykonania robdt podstawowych nie
wyszczegOlnionych oraz koszt oplaty za skladowanie odpadéw nalezy uja¢ w cenach
jednostkowych robét podstawowych.
10. PRZEPISY I NORMY 10.1.Przepisy
* ,Prawo Budowlane"- ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. Ust. Nr 89, po6z. 414)
* Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych" - Instytut Energetyki
* ,,Przepisy eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych" - Instytut Energetyki

* Przepisy dotyczace BHP

10.2.0pracowania pomocnicze
»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budo wlano-montazowych"
= tom I - (MGPiB) - ,3udownictwo ogdlne"
= _ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budo wlano-montazowych"

= tom V - (MGPiB) - ,Instalacje elektryczne"
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Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - Instytut Energetyki 1997 r.
,Poradnik Inspektora Nadzoru elektryka"

,,Ochrona odgromowa i przeciwprzepigciowa"

»Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne
0 napigciu znamionowym nie wyzszym niz 1kV w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej"-komentarz, wydanie - Instytut Energetyki, Os$rodek
Normalizacji obowigzujagce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE

w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

10.3. Normy elektryczne i branzowe.

Lp.

Numer normy Tytul normy

zewnetrznych

przedmiot i wymagania podstawowe

ogdllnych charakterystyk

przeciwporazeniowa

oddzialywania cieplnego

przetezeniowym

dla  zapewnienia  bezpieczenstwa.  Ochrona

przejsciowymi  przepigciami 1  uszkodzeniami
doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia

dla  zapewnienia  bezpieczenstwa.  Ochrona

lub taczeniowymi
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PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkéw ochrony w
zaleznosci od wpltywdéw zewnetrznych. Wybor $rodkow
ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wpltywow

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie

PN-IEC 60364-441:2000 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona

PN-IEC 60364-442:1999 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami

PN-IEC 60364-443:1999 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem

PN-IEC 60364-4-442:1999 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia przed

PN-IEC 60364-4-443:1999 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi




PN-IEC 60364-4-45:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem
napiecia

10.

PN-IEC 60364-4-46:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odlagczanie izolacyjne i
taczenie

11.

PN-IEC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw
ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia
ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pragdem
elektrycznym

12.

PN-IEC 60364-4-473: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow
ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony
przed pradem przet¢zeniowym

13.

PN-IEC 60364-4-482: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor §rodkéw ochrony w
zaleznosci  od  wplywow  zewnetrznych.  Ochrona
przeciwpozarowa

14.

PN-IEC 60364-5-51:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne

15.

PN-IEC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

16.

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa
dtugotrwata przewodow

17.

PN-IEC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza

18.

PN-IEC 60364-5-534:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony
przed przepieciami

19.

PN-IEC 60364-5-537: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza. Urzadzenia do odlagczenia izolacyjnego i
taczenia

20.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne
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21.

PN-IEC 60364-5-548:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uklady uziemiajace i
potaczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych

22.

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje  elektryczne w  obiektach  budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzanie odbiorcze

23.

PN-IEC 60445:2002

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoéldziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne zaciskow urzadzen 1 zakonczen zyt
przewoddw oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego

24.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia 1 przewody
ochronne

25.

PN-IEC 60364-5-559:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie.
Oprawy oswietleniowe 1 instalacje oswietleniowe

26.

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje  elektryczne w  obiektach  budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzanie odbiorcze

27.

PN-IEC 60364-7-704: 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na
terenie budowy i rozbiorki

28.

PN-IEC 60445:2002

Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwa przy wspoldziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne zaciskow urzadzen 1 zakonczen zyt
przewoddw ogdlne systemu alfanumerycznego

29.

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod EP)

30.

PN-IEC 61239:2000

Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczacymi  zasilania  elektrycznego. = Wymagania
bezpieczenstwa

31.

PN-88/E-08501

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

32.

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia 1 przewody
ochronne

33.

N/SEP-E-004

Elektrotechniczne 1  sygnalizacyjne linie  kablowe.
Projektowanie 1 budowa

34.

PN-71/E-02034

Oswietlenie elektryczne terenéw budowy, przemystowych,
kolejowych i portowych oraz dworcéw i srodkéw transportu
publicznego
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35. PN-EN 12-464-1:2004 Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czesé 1 .
Miejsca pracy we wnetrzach.

36. PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa. Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi
golymi.

37. PN-E-05100-2 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i

budowa. Linie pradu przemiennego z przewodami
izolowanymi.
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